
科　目

担当教員

対象学年等

学習・教育目標 A4-M3(30%)

到　達　目　標 達成度 到達目標別の評価方法と基準の評価方法と基準評価方法と基準と基準基準

1

2 　 　

3 　 　

4 　 　

5 　 　

6 　 　

7 　 　

8 　 　

9 　 　

10 　 　

総合評価

テキスト 配布プリントプリント

参考書 「ロボティクス」（日本機械学会）日本機械学会）

関連科目 ロボット工学概論，計測工学，物理，数学

ロボット工学概論，計測工学と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．での科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．学習した内容をしっかりと理解しておくこと．した内容をしっかりと理解しておくこと．をしっかりと特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．理解しておくこと．しておくこと特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．．

神戸市立工業高等専門学校 2021年度シラバスシラバス

ロボット工学演習した内容をしっかりと理解しておくこと．Ⅱ (Exercise of Robotics II)

Amar Julien Samuel 助教

機械工学科・5年R組・後期・必修・1単位【演習した内容をしっかりと理解しておくこと．】 ( 学修単位I )

授業のの評価方法と基準
概要と方針と基準方針

ロボットは様々な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・様々な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・高度シラバスな工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．一つである．従って，新たなロボットを設計・つである．従って，新たなロボットを設計・って，新たなロボットを設計・たな工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・ロボットを設計・
開発するためには，機械工学の多くの知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習するために関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．は様々な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・，機械工学の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．多くの知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習くの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．必要となる．本授業では，ロボット工学演習と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・る．本授業では様々な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・，ロボット工学演習した内容をしっかりと理解しておくこと．Iに関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．引き続き，ロボットを設計・開発き続き，ロボットを設計・開発続き，ロボットを設計・開発き続き，ロボットを設計・開発，ロボットを設計・開発するためには，機械工学の多くの知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習
する際に必要となる技術として計測・制御分野の演習を行い，ロボットを設計・開発するための知識習得を目指す．に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．必要となる．本授業では，ロボット工学演習と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・る技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．して計測・制御分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．演習した内容をしっかりと理解しておくこと．を行い，ロボットを設計・開発するための知識習得を目指す．い，ロボットを設計・開発するためには，機械工学の多くの知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習するための科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習習した内容をしっかりと理解しておくこと．得を目指す．を目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．指す．す．

【A4-M3】ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．設計・開発するためには，機械工学の多くの知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．必要となる．本授業では，ロボット工学演習と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・る計測・制御分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習を身
に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．つける

計測制御に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．関する諸問題について，基礎的な問題を解くことができるかレポーに関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．ついて，基礎的な問題を解くことができるかレポーな工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・問題について，基礎的な問題を解くことができるかレポーを解しておくこと．くこと特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．でき続き，ロボットを設計・開発るかレポー
トで評価する．する．

成績は，レポートは様々な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・，レポート100%　と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．して評価する．する．100点満点で60点以上を合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポートを合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポートと特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．する．授業中の小テストや演習課題をレポートの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．小テストや演習課題をレポートテストや演習課題をレポート演習した内容をしっかりと理解しておくこと．課題について，基礎的な問題を解くことができるかレポーをレポート
と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．してあつかう．

履修上のの評価方法と基準
注意事項



授業の計画（ロボット工学演習Ⅱ）ロボット工学演習Ⅱ）

テーマ 内容（ロボット工学演習Ⅱ）目標・準備など）など）

1 産業の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．発するためには，機械工学の多くの知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習達と現代オートメーションと特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．現代オートメーションオートメーション

2 ロボット工学の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．基礎 ロボット工学の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．概要となる．本授業では，ロボット工学演習を学び，ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．構造と記号表現，教示方法を理解する．と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．記号表現，教示方法を理解する．を理解しておくこと．する．

3

4 同上を合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポート

5

6 エネルギ原理を用いた解法について演習を行う．原理を用いた解法について演習を行う．いた解しておくこと．法を理解する．に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．ついて演習した内容をしっかりと理解しておくこと．を行い，ロボットを設計・開発するための知識習得を目指す．う．

7 総合演習した内容をしっかりと理解しておくこと．を行い，ロボットを設計・開発するための知識習得を目指す．う．

8 同上を合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポート

9 視覚，触覚，力覚センサなど各種センサについて演習問題を交えて学ぶ．な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・ど各種センサについて演習問題を交えて学ぶ．各種センサについて演習問題を交えて学ぶ．センサなど各種センサについて演習問題を交えて学ぶ．に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．ついて演習した内容をしっかりと理解しておくこと．問題について，基礎的な問題を解くことができるかレポーを交えて学ぶ．えて学ぶ．

10 同上を合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポート

11 同上を合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポート

12 同上を合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポート

13 機械学習した内容をしっかりと理解しておくこと．を始めとしたロボットの知能について演習問題を通じて学ぶ．めと特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．したロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．知能について演習問題を通じて学ぶ．に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．ついて演習した内容をしっかりと理解しておくこと．問題について，基礎的な問題を解くことができるかレポーを通じて学ぶ．じて学ぶ．

14 同上を合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポート

15 同上を合格とする．授業中の小テストや演習課題をレポート
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中の小テストや演習課題をレポート間試験および定期試験は実施しない．演習授業のため，特別な事情がない限り原則として試験は行わない．および定期試験および定期試験は実施しない．演習授業のため，特別な事情がない限り原則として試験は行わない．は様々な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・実施しない．演習授業のため，特別な事情がない限り原則として試験は行わない．しな工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・い．演習した内容をしっかりと理解しておくこと．授業の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．ため，特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．別な事情がない限り原則として試験は行わない．な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・事情がない限り原則として試験は行わない．が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・い限り原則として試験は行わない．り原則として試験は行わない．と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．して試験および定期試験は実施しない．演習授業のため，特別な事情がない限り原則として試験は行わない．は様々な工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・行い，ロボットを設計・開発するための知識習得を目指す．わな工学分野の技術を集積して作られた最も高度な工業製品の一つである．従って，新たなロボットを設計・い．

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．計測制御に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．ついて概要となる．本授業では，ロボット工学演習を説明し，産業の発達に伴う生産方式の変化，現代オートメーションにおけるロボットの位置付し，産業の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．発するためには，機械工学の多くの知識が必要となる．本授業では，ロボット工学演習達と現代オートメーションに関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．伴う生産方式の変化，現代オートメーションにおけるロボットの位置付う生産方式の変化，現代オートメーションにおけるロボットの位置付の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．変化，現代オートメーションオートメーションに関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．おけるロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．位置付
けに関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．ついて理解しておくこと．する．

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．運動学(1) 2関節マニピュレータを例にとり，ロボットの姿勢の数学的表現について理解する．マニピュレータを例にとり，ロボットの姿勢の数学的表現について理解する．を例にとり，ロボットの姿勢の数学的表現について理解する．に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．り，ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．姿勢の数学的表現について理解する．の科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．数学的な問題を解くことができるかレポー表現に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．ついて理解しておくこと．する．

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．運動学(2)

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．運動学(3) 2関節マニピュレータを例にとり，ロボットの姿勢の数学的表現について理解する．マニピュレータを例にとり，ロボットの姿勢の数学的表現について理解する．を例にとり，ロボットの姿勢の数学的表現について理解する．に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．と特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．り，関節マニピュレータを例にとり，ロボットの姿勢の数学的表現について理解する．角速度シラバスと特に関連が深いため，これらの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．手先速度シラバスの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．関係からヤコビ行列を導く．からヤコビ行列を導く．行い，ロボットを設計・開発するための知識習得を目指す．列を導く．を導く．く．

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．運動学(4)

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．運動学(5)

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．運動学(6)

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．計測（日本機械学会）1）

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．計測（日本機械学会）2）

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．計測（日本機械学会）3）

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．計測（日本機械学会）4）

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．知能について演習問題を通じて学ぶ．（日本機械学会）1）

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．知能について演習問題を通じて学ぶ．（日本機械学会）2）

ロボットの科目での学習した内容をしっかりと理解しておくこと．知能について演習問題を通じて学ぶ．（日本機械学会）3）

備など）
考
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